FUNKTIONSWEISE

Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung ertént der Buzzer, alle Liifter-
LEDs und die POWER-LED leuchten. Danach wird die Einstellung des DIL-
Schalters mit den erkannten angeschlossenen Liftern verglichen. Weichen DIL-
Schalter und Lifteranzahl voneinander ab, wird dies optisch und akustisch bis
zur Korrektur signalisiert. Stimmen diese uberein, leuchten fir ca. 3 Sekunden
die LEDs der erkannten Lifter auf der Platine und die Uberwachung startet. Es
wird ein Tachosignal entsprechend 1900 Umin” im Low-Speed-Modus und
3600 Umin™ im High-Speed-Modus ausgegeben. STATUS-LED griin zeigt den
fehlerfreien Betrieb.

Im Fehlerfall: LS Liifter < 900 Umin™ bzw. HS Lifter < 1800 Umin™
Unterschreitet ein Lifter die eingestellte Drehzahl, ertdont ein Intervallhupen,
abhangig von der Lufterdrehzahl, die STATUS-LED leuchtet rot. Die
entsprechende Lifter-LED auf der Platine zeigt den defekten Lufter. Von
diesem wird ab jetzt das Tachosignal ausgegeben. Das Intervallhupen kann
durch Dricken von "Buzzer Reset" ausgeschaltet werden.

Ist der Fehler beseitigt und der Lifter dreht wieder mit Solldrehzahl, verstummt
der Buzzer und die Status-LEDs blinken abwechselnd. Der zuvor defekte Lifter
wird weiter auf der Platine angezeigt. Durch langeres Driicken der Buzzer-
Reset-Taste kann die Fehleranzeige wieder zurtickgesetzt werden.

Ein Neustart der Lifteriiberwachung wird durch SchlieRen der Controller-Reset-
Kontakte erreicht.

TECHNISCHE DATEN
Betriebsspannungen: Ug fur Liifteriiberwachung4/8M 5V DC

fur Lufter: bis 115V DC
Betriebsstrom gesamt:  Standard: Floppy-Stecker max. 3A
Optionaler Stecker max. 8A
Buzzer: Schalldruckpegel: 85 dB
Frequenz: 2.4 kHz +/-300 Hz
LED Nennstrom: fur POWER und STATUS LED 20...30 mA
Zubehor: 30 cm Anschlussleitung fur Mainboard (Tachosignal)

Externe / interne Temperaturerfassung mit
Alarmauslésung bei gewtnschter Temperatur
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LUFTERUBERWACHUNG — WARUM?

Umgesetzte Leistungen in Grof3rechnern und Serverschranken erfordern den
Einsatz mehrerer Lifter zur Warmeabfihrung. Die Funktionstiichtigkeit aller
angeschlossener Lifter muss also stindig gewahrleistet sein. Die
Liifteriiberwachung 8M ermoglicht dem Techniker die Uberwachung der
Drehzahlen von bis zu 8 Liftern. Durch die Signalisierung im Fehlerfall, ist es
moglich, schnell auf Lufterstdrungen oder Ausfalle reagieren zu kénnen. Der
angezeigte Lufter kann gewechselt und Beschadigungen durch zu hohe
Waérmeentstehung verhindert werden.

Voraussetzung ist der Anschluss von Luftern mit Tachosignalausgabe. Der
fehlerfreie Betrieb kann Uber eine ansteckbare Status-LED angezeigt werden
(beispielsweise griin).

Es werden fir alle angeschlossenen Lifter die Drehzahlgrenzwerte
ausgewertet und tber die STATUS-LED und einen auf der Platine befindlichen
Buzzer signalisiert. Die zu langsam drehenden oder stillstehenden Lifter
werden Uber eine zugehorige rote LED angezeigt. Der im Fehlerfall ertonende
Buzzer kann jederzeit ausgeschaltet werden.

Im Normalbetrieb wird ein Tachosignal fiir den Mainboard-Anschluss mit einem
Wert entsprechend 1900 Umin™ im Low-Speed-Modus (LS) bzw. 3600 Umin™
im High-Speed-Modus (HS) generiert. Im Fehlerfall wird das Tachosignal des
zu langsam drehenden Lifters ausgegeben.
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messung extern

Nach mechanischer Befestigung (Bohrungen 4,2 mm) der Platine kénnen bis zu
8 Lufter frei wahlbar angeschlossen werden.

ANSCHLUSSBELEGUNGEN

= Lifter: 12 VDC™", Standard max. 3A; optional 8A
*1) Lifterspannung maximal 115 VDC

» BUZZ RS Pin 1 und 2: Taster muss als SchlieRer ausgefiihrt sein,
Ausschalten des Signalgebers im Fehlerfall, Ricksetzen der

Uberwachung
= "POWER-LED" und "STATUS-LED", Nennstrom je 20 bis 30 mA
STATUS-LED: 3: GND 4: LED rot  5: LED griin
POWER-LED: 6:LED grin 7:n.c. 8: GND
= Tachosignal am Anschluss "BOARD"
BOARD 1: GND 2:n.c. 3: Tachosignal

» Spannungsversorgung: 4poliger Floppystecker (5V,GND,GND,12V),
opitional Versorungsanschluss bis 8A Gesamtstrom

= CONTROLLER-RESET: Taster muss als Schlieler ausgefiihrt sein,
Neustart des Mikroprozessors — Neustart der Lifteriberwachung

KONFIGURATION

Die Anzahl der angeschlossenen Liifter und der Geschwindigkeitsbereich
mussen am DIL-Schalter, wie in der folgenden Tabelle gezeigt, eingestellt
werden. Schalter 1 bis 3: Lufteranzahl, Schalter 4 Geschwindigkeitsbereich:

1 Lifter, (=f={= 2 Lifter, """
Low-Speed e Low-Speed e
3 Lifter, (ol 4 Lifter, lnlal™™
Low-Speed Lz Low-Speed 1z
5 Lifter, L 6 Lifter, lal*la®
Low-Speed e Low-Speed e
7 Lifter, lala]® 8 Lilfter, lalalala
Low-Speed e High-Speed e

ﬂ schwarze Flachen zeigen die Schalterstellung

» Low-Speed (DIL-Schalter 4 "off"): flr Lifterdrehzahlen bis 2500 Umin™
Fehler: < 900 Umin™
Tachosignalausgabe: 1900 Umin™

= High-Speed (DIL-Schalter 4 "on"): fir Lifterdrehzahlen ab 2500 Umin™
Fehler: < 1800 Umin
Tachosignalausgabe: 3600 Umin™

= Tachosignal im Fehlerfall vom defekten Lifter
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